Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n Szczego6towej Specyfikacji Techrégz wymagania dotyee wykonania i odbioru Robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drég i przepustéw, ktére zosgtavykonane w ramach przebudowy mostu na
przepust w cigu drogi wojewddzkiej nr 653 Sedranki — Bakatarzew8&uwaiki — Sejny — R@tuny na odcinku
Bakatarzewo - Zagzkowo od km 13+108 do km 18+600.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jesivetmm jako dokument przetargowy i kontraktowy pleganiu i realizacji Robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST dotyprowadzenia robét rozbiorkowych zmanych z przebudawmostu na przepust w km 14+361.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okrelenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjanagianymi w SST D.M.00.00.00

.Wymagania ogéine”.

1.5. Ogolne warunki dotycace Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodt@ Dokumentagj Projektovst, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogdlne dotygze Rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania efjéin

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce spratu
Wymagania og6ine dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,\Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do rozbiorki
Do wykonania Rob6t zazanych z rozbiotkelementw drog, ogrodzeprzepustow naly stosowa:
- spycharki,
- fadowarki,
- zrywarki,
- koparki,
- zurawie samochodowe,
- samochody etarowe,
- mioty pneumatyczne,
frezarle drogowy i inne.
Drobne Roboty miana wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych edez pomocniczych. Speiz zastosowany do robot
rozbidrkowych powinien uzyskakceptag Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagayténe”.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materialy z rozbiorki nally przewozt transportem samochodowym na miejsce wywozki lidypisko.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét
Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w SST D.B0O@D ,\Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Podbudow z tlucznia, nawierzchpiz mieszanek mineralno-bitumicznyitianki czotowe i czci przelotowe przepustdw skiepionych
ramowych i murowanych nale usuwgé mechanicznie za pompoiotow pneumatycznych w sposob ékmey w Dokumentacii
Projektowej lub przez Inspektora Nadzoru.

Do usunicia nawierzchni bitumicznej moa zastosowédrezark drogovs, umaiwiajaca frezowanie warstw nawierzchni na zimno
na okrélon gicbokasé.

Przepusty rurowe nale rozbierg przy wykorzystaniuzurawi samochodowych. Wszystkie elementy przewidziardiug
Dokumentacji Projektowej do powtdrnego wykorzystaiawinny by usuwane bez powodowaniadbych uszkodze

Ewentualne doty (wykopy) nalgwypelnt, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczgp terenu i zagri¢ zgodnie z
wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowboBaiemne. Wymagania i badania” [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci Robot
Ogdine zasady kontroli jak@ Rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @join

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robdt rozbiorkowych

Sprawdzenie jakoi Rob6t polega na sprawdzeniu kompl@hevwkonanych rob6t rozbidrkowych oraz uszkodzetféenentow
przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypelriapgo doly po usuetich elementach powinno speiriipowiednie wymagania okiame w PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w SST D.M.Q0.Q@/ymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostikobmiarovg Rob6t zwazanych z rozbiddqest:

- dla podbudowy, nawierzchni bitumicznych, -4(metr kwadratowy),

- dlarozbieranyckcianek czotowych i egci przelotowych monolitycznych oraz murowanychm®{metr szécienny),
- dla przepustow rurowych -1m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogollne zasady odbioru Robo6t
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST D.M.@RQA/ymagania ogblne™.

8.2. Sposi6b odbioru Robot
Roboty ohgte niniejsz SST obejmuj
- odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiér ostateczny.
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 , sdamia ogdlne™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyee podstawy ptatndci
Ogoine ustalenia dotygize podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platné¢ zostanie dokonana na podstawie obmiaru i ocenégjd&obot w oparciu o pomiary rozebranych elementéw:
1 Most plytowy w km 14+361:
a) rozebranie podbudowy z tiucznia i nawierzchni zeaiaek mineralno-bitumicznych,
b) rozebranie korpusu ziemnego drogj,
c) rozebranie prefabrykowanego ustrojuatego mostu,
d) rozebranie gémych fragmentow przyczotkow,

ponadto w cefijednostkowg wykonania Robét wliczone jest:
= dlarozbiérki warstw podbudowy i nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
= dla rozbiérki mostu:
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- zasypanie doldéw (wykopdw) gruntem zegagzeniem do uzyskanial,00 wg PN-S-02205 [1],
- uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ysimia i badania.
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