Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczngSST)

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowe] Specyfikacjchrécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysa@iowych oraz pomiaréw powykonawczych, ktére
zostam wykonane w ramach przebudowy mostu na przepustaguadrogi wojewddzkiej nr 653 Sedranki —
Bakatarzewo — Suwalki — Sejny — #koiny na odcinku Bakatarzewo - Zagkowo od km 13+108 do km
18+600.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosojyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczego6towej Specyfikaegghinicznej dotycz odtworzenie w terenie przebiegu trasy,

potozenia obiektoéw iynierskich, ciekéw, tymczasowych objazdéw, punkidysokaciowych oraz wykonanie

inwentaryzacji powykonawczej i obejnauprzebudow mostu na przepust w km 14+361.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysgkmwych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodaz:

a) pomiar wysokéciowy w osi i w innych charakterystycznych miejsta@sy,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych),

¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych w miejscachakttarystycznych i promieni tukéw poziomych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie przepustu

Wyznaczenie obiektu (przepustu) obejmuje sprawdzeriznaczenia osi obiektu i punktow wysésiowych,
zastabilizowanie ich w sposé6b trwaty, ochgoich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb igpfoy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezgsytuowania obiektu.

1.4. Okré&slenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i koncowy
punkt
trasy.

Pozostate oki#enia & zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjapodanymi
w SST D-M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jé&kavykonanych rob6t oraz za ich zgodéae Dokumentagy
Projektows, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganizraj pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi traspunktow wysokéciowych oraz wykonania pomiaréw
powykonawczychs

— slupki betonowe,

— pale i paliki drewniane,

— rurki i bolce metalowe,

— plytki betonowe z krzgem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

— repery metalowe - jako znaki wysaliowe,

— materialy do prac obliczeniowych i kartograficznych

badz inne materialy akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd bolce metalowarednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m. Pale drewniane umieszczone poza girambo6t ziemnych w gsiedztwie punktéw zatamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny niiesrednice 0,15+0,20 m i dlugé 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw naley stosowa paliki drewniane csrednicy 0,05+0,08 m i diugai okoto 0,30 m a dla punktéw
utrwalanych w istniejcej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m..

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce spratu

Wymagania ogdlne dotysee sprztu podano w SST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzt do odtworzenia trasy i punktéw wysokdciowych oraz pomiaréw powykonawczych
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Do odtworzenia trasy i punktéw wysakowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczejlezy
stosowa odpowiedni sprg geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe,

lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do prac obliczeniowo-kameralnych nafestosowd sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysgkmwvych oraz pomiardw powykonawczych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej dokladiwd przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowahia
kartograficznych.

4. TRANSPORT

Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne wymagania dotycgce robot

0Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M.00.00.00.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi instrukcjami GUGIK [1+9].

Inspektor Nadzoru dostarczy Wykonawcy wspédize punktéw gtdéwnych osi trasy oraz wszelkie iname]
niezkedne do zidentyfikowania tych punktéw w terenie.

W oparciu o DokumentagjProjektovs, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegdbtowego wytyczenia robaot.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia sic od
rzednych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien podasnic o tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wz6r tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinyéypoprzedzone uzyskaniem grodka dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzajpatozeniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomej
wysokasciowej) oraz o mapie zasadniczej i ewidencji grunto

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych asasy i punktdw wysokaosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tragyunktow wysokéciowych (repery robocze) nale
przeprowadzi poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu o materiaigtdrczone przez Inspektora Nadzoru.
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtdéwngshtrasy w stosunku do podanych przez Inspektora
Nadzoru wspétradnych tych punktéw nie powinny przekra¢Zacm.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperéw giatwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektova oraz dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu przy wykorzystaniu siegligonizacji paistwowej. Tyczenie osi trasy
nalezy wykona w oparciu o dokumentagcpporadzom wczeniej przez Wykonawgoraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczarsgjtrasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie madpy¢ wieksze nk 3 cm.

Rzedne punktéw osi naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych okrélonych w
Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych ilddev
stalowych. Usuricie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwgczgdy Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi znakami po obu stronach osi, umiesagat poza granig roboét.

5.4. Sprawdzenie przekrojéw poprzecznych

Sprawdzenie rdnych wysokéciowych istniejcego terenu naly przeprowadzi w kazdym przekroju podanym
w Dokumentacji Projektowej poprzez pomiary niwejaey z dokladnécia do 0,5 cm w dowizaniu do
sprawdzonych reperéw roboczych.

5.5. Wyznaczenie potzenia przepustow

Dla przepustu naly wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
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b) wytyczenie punktow okédajacych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysaimwvych oraz

wykonaniem pomiaréw powykonawczych najgrowadzé wedtug ogolnych zasad okfenych w instrukcjach i

wytycznych Gtownego Urdu Geodezji i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kr@l+9].

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robét pomiarowych powinnc: lprzeprowadzone wedtug ngstijacych zasad:

- 0$ drogi naley sprawdza na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznacpoziomie oraz co najmniej
co 25 m na prostych,

- robocze punkty wysokgiowe naley sprawdza niwelatorem na catej diugo budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00.00
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa robét zwhzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wys@iowych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest 1km trasy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.08AB@nagania ogoine”.
8.2. Odbior robét pomiarowych

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakmwvych w terenie nagbuje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkiada Inspektorowi Nadzoru.

Odbidr robot zwazanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych ¢@age po przedizeniu skompletowanej
Dokumentacji Technicznej.

0. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyegce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.9

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét dotyczy odtworzenia werér przebiegu trasy i punktow wysékwych,
potozenia obiektow inynierskich, ciekéw, tymczasowych objazdéw obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmnktéw wysokéciowych,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

- uzupetnienie pomiaréw dodatkowymi punktami,

- sprawdzenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrotta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej

odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesienzmian na mapzasadnicz,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-N-02207:1986 Geodezja. Terminologia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Og6lne zasady wykonye@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowaniaudwdntaciji geodezyjnej i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiom

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

0. GST GG-00.01.02. Zakenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjzeodg i obiektow
mostowych.

BOooNoogRrLONDE
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11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kaafoggme (Dz. U Nr 30, poz. 163 z frdejszymi
Zmianami)
12. Ustawa z dnia 26 sierpnia 1991 roku - Dziennik Wtk 83, poz. 376 z dnia 26 sierpnia 1991 ..
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