Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.02

D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji TechniczngSST)

Przedmiotem n/n Szczegotowej Specyfikacji Techrégzm wymagania dotyce wykonania i odbioru robét

zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu, ktére zosgawykonane w ramach przebudowy mostu na przepust w

ciagu drogi wojewddzkiej nr 653 Sedranki — BakatarzewBuwaitki — Sejny — Réuny na odcinku Bakatarzewo -

Zajaczkowo od km 13+108 do km 18+600.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoviakm dokument przetargowy i kontraktowy przy zldoan

realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczeg6towe] Specyfikaeghnicznej dotycz zdjecia warstwy humusu w ramach rob6t

przygotowawczych wykonywanych przy przebudowie maost przepust w km 14+361 i obejmuidjccie warstwy

humusu agredniej grubéci 15 cm ze skarp nasypéw oraz wykopow.

W przypadku wysipienia warstwy o innej ragszdci niz wymieniona, nalgy ja zebr& dostosowujc sk do

warunkéw lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj Projektove, SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbin

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprzt do wykonania robot zwigzanych z usungciem humusu

Do wykonywania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nalg stosowa:

- spycharki,

- réwniarki,

- sprzt do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactziggrawidtowe wykonanie rob6t sptem
zmechanizowanym nie jest aiove.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygege transportu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagagi@ne”.
4.2. Transport materiatow

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzmprzeznaczeniem do
humusowania skarp i terenéw zielonych .
Nadmiar humusu me by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonywania robét podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogoélne”.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna ®y zdjgta z przeznaczeniem do Zmdejszego umycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinna lagodne z DokumentacProjektows i wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgshalV wyatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidiowego wykonania rob6t (zmienna gédbwarstwy
humusu) nalgy dodatkowo stosowéareczne wykonanie rob6t jako uzupetnienie prac wykasmyyeh mechanicznie.
Humus naley zdja¢ na peta glebokai¢ jego zalegania okéna w Dokumentacji Projektowej lub wskazaprzez
Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug faktycznégouswystpowania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagv
do rozliczenia czynniwi zwiazanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skladowé w regularnych pryzmach.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci roboét
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Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbin

6.2. Kontrola jakosci rob6t zwigzanych ze zdgciem humusu

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétiousunécia humusu z powierzchni robét
ziemnych, zgodnie z Dokumentadjrojektows i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M.00@ANymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow rob6t zwazanych ze zdciem warstwy humusu jest 12ntmetr kwadratowy) o okionej
grubdci, na podstawie Dokumentacji Projektowej i pormiard terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M.00@QWymagania ogdlne”.
8.2. Sposoéb odbioru robot

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien lgy
dokonany po wykonaniu zglia warstwy humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przediaych przez Wykonaveczgodnie z niniejsgSST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzostali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wkasny koszt w ustalonymieie.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

PlatnGg¢ za 1 mi zdjetego humusu naky przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgipkasci rob6t.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

- mechaniczne zdgie humusu naredni glebokas¢ 15 cm,

— ewentualne opfaty za przyjie gruntu na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagéaadania.
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