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D-01.01.01. ODTWORZENIE | WYZNACZENIE TRASY,
PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP.

1.1. PRZEDMIOT ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy oraz pomiarem geodgmyjma kadym etapie robét w zwkku z
rozbudowa drogi wojewddzkiej nr 690 wraz z drogowymi obiektani inzynierskimi i niezbedng
infrastruktur g techniczmg na odcinku CIECHANOWIEC — SIEMIATYCZE.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczneg stosowane jako dokument przetargowy i kontrakt@nay zlecaniu realizacji robét
wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty, ktérych dotycz Specyfikacje, obejmujwszystkie czynnii umazliwiajgce i majce na celu wskazanie
i wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogoweggratazenia obiektdéw inynierskich na kadym etapie robot ,

zgodnie z DokumentagjProjektovy ,a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po

jej wybudowaniu.

1.3.1. WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH.
W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z tradycyjnym wyznaczeniem trasy i punktowsekaciowych
wchodz;:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysadlaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysé&owych
(reperéw roboczych dowzanych do reperéw krajowych),
b) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ich dowanie oraz ochrona w sposéb ulatecs
lokalizacg i ewentualne odtworzenie tych punktow
¢) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami orazmaczenie dodatkowych punktéw wyseég&owych
wg potrzeb,,
d) wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza granaobdt,
e) przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniob6t ziemnych,
f) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
g) wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z égiaielami nieruchoméri,
h) wznowienie przebiegu granic pasa drogowego i o&miezpasa drogowego
i) pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznandeentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.
W przypadku obiektéw irynierskich roboty, ktérych dotyczy specyfikacja pheja czynndci zwigzane z
zalazeniem osnowy realizacyjnej w bezpednim gsiedztwie obiektu w nawkaniu do niwelacji péstwowej

Zakres rob6t pomiarowych dla obiektoveymierskich obejmuje:
a) zatazenie sytuacyjnej i wysokciowej osnowy realizacyjnej
b) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly i ich aota oraz oznakowanie w sposdéb utatyggjich
lokalizacp i ewentualne odtworzenie

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE.
14.1. Osnowa geodezyjna pozioma usystematyzowany zbiér punktow, ktérych wzajenpwozenie na
powierzchni odniesienia, zostato olmne przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysoktiowa - usystematyzowany zbiér punktéw, ktorych wys@kw stosunku
do przygtej powierzchni odniesienia, zostata affoma przy zastosowaniu techniki geodezyjne;j.
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1.4.3. Osnowa realizacyjna -jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysgkmwa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w tieremaz geodezyjnej obstugi budowy i maonta
urzadzeh i konstrukcji. Osnowa ta powinna gi¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszéze
odksztalcé, a take w miag mazliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Punkty gtdwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

Pozostate okigenia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w

ST D-M-00.00.00pkt. 1.4

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.
Ogoblne wymagania dotygze wykonania robé6t podano ST D-M-00.00.00. "Wymagania Ogélne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotygee materiatdw podano &T D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" punkt 2.

W przypadku stosowanie metod tradycyjnego tyczemdsy wyznaczone punkty stabilizujeg sivediug
ponizszych zasad.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone ggiesiztwie
punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizagivmmny mi& srednice 0,15 + 0,20 m . Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowdé paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m i $rednicy
0,05 + 0,08 m a dla punktéw utrwalanych w istqpiej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od
0,04 do 0,05 m.$wiadki" powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza granicpasa robét, naky stosowad pale drewnianérednicy
0,15+ 0,20 mi diugei 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej aglstosowé materialy zgodne z instrukcjami technicznymi G-1
iG-2.

3. SPRZET.

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysakmwych naleéy stosowa nastpujacy sprzt :

- odbiorniki GPS, teodolity lub tachimetry, niweadag, dalmierze, tyczki, taty, fay stalowe.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wemgiowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

Mozna wywaé dowolnesrodki transportu do przewozu materiatdwywanych w robotach przygotowawczych.
5. WYKONANIE ROBOT.

Ogolne wymagania dotygeze wykonania robét podano 8T D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" punkt 5.
5.1. Ustalenia ogolne.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadiujacymi Instrukcjami GUGIK [1+7].

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien otrzymad Zamawiajcego dane zawiergje
wspotrzdne punktéw gtdéwnych trasy. W oparciu o materiabgtdrczone przez Zamawjaggo, Wykonawca
powinien przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do wytyczenia robot.

Wspoéhrzdne i wysokéci punktéw osnowy realizacyjnejetly okreslone w takim samym uktadzie i poziomie
odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Wynikigkazane &dg Inzynierowi.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziakiio za nasfpstwa niezgodrizi wykonanych Robét z Dokumentaci
Projektows , ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przezymera .

Wszystkie Roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikoéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty gtéwne trasy i punkty pednie osi trasy mugzby¢é zaopatrzone w oznaczenia oftagace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
Rob6t oraz zabezpieczenie istgmjch punktéw osnowy geodezyjnejrnswowej i punktéw granicznych
ochrore ich przed zniszczeniem i odtworzenie punktéw waaniszczenia

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pad@prace pomiarowe,
konieczne dla prawidtowej realizacji Robét nalelo obowizkdw Wykonawcy.
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5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogass i punktow wysokaciowych

Przy tyczeniu metodami tradycyjnymi - punkty widmatkowe i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by
zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyaiu pali drewnianych, gtéw metalowych lub stupkéw betonowych,
dowigzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobét.

Odlegta¢ migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej powinna Bydostosowana do uksztattowania
terenu a maksymalna nie powinna przekrdc&@0 metrow. Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami
Robét zwizanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tawyamcych. Jako repery robocze ima
wykorzysta& punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy drogowe;j.

Rz¢dne reperéw roboczych naie okresla¢ z taly dokladndcig, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy nk 4 mm/km, stosugc niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyragne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o Dokumentagj Projektovy przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej. {Otrasy
powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich nie rzadziej nico 25 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@yt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm dla innych drég. Ralne punktéw osi naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;j.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy rob6t ziemnych) i powinno dwykonane zgodnie z Dokumentadfrojektovs oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia6Ro zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Dla stabilizacji wyznaczonych krgdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki i wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw przekraczajch 1 m oraz wykopow gbszych nt 1 m .
Odlegta¢ migdzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owves.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utilwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z Dokumentagj Projektovy.

5.5. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potagenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu , zgodnie z Dokumenddejojektove

b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétqrzyczétkéw i filaréw
mostow i wiaduktow, , zgodnie z DokumentaBjrojektovy .

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawiefaopis odpowiedniej osnowy

realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow. Dokladfiotyczenia obiektéw ikynierskich podano w

specyfikacjach technicznych — roboty mostowe

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6t podano V6T D-M-00.00.00. "Wymagania Ogélne" p. 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwranych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych naley
prowadz¢ wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [ 1+7 1.

1. OBMIAR ROBOT.

Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D-M-00.00.00. "Wymagania Ogoélne" punkt 7.
Jednostl obmiarove rob6t zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy w tergestlkm (kilometr)
trasy drogowe; .

8. ODBIOR ROBOT .

Ogblne wymagania dotygee odbioru rob6t podano &T D-M-00.00.00. "Wymagania Ogdlne" punkt 8.
Odbidr rob6t zwgzanych z odtworzeniem ,wyznaczeniem i zabezpieemerfrasy w terenie nagiuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezymylub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkfada ignierowi .
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano wST D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" punkt 9.

Pfatng¢ za kilometr nalgy przyjmowa na podstawie szkicOw i dziennikbw pomiarow geodlemh lub

protokotu z kontroli geodezyjnej.

Cena jednostkowa 1 km wykonania robot obejmuje:

- zakup, dostarczenie i sktadowanie niglttych materiatow i spetu ,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych trgsynktow wysokéciowych

- uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami, wa@zenie dodatkowych punktéw wysadkmwych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclaréch przed zniszczeniem i oznakowanie utatyea;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie punktow roboczego pikietaasy,

- ustawienie fat z wyznaczeniem pochigeskarp,

- wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z &gteielami nieruchomszi,

- zabezpieczenie istn. punktéw osnowy geodezypastwowej, ochrona ich przed zniszczeniem i
odtworzenie punktéw w razie zniszczenia

- koszty grodkéw geodezyjnych.

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazsm wybudowanej drogi wedlug wymaga

dokumentacji technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiGiK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, G{&983.

Ustawa z 17.05.1989 r. ,Prawo geodezyjne i lgeficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 zjdejszymi

Zmianami).

GST GG-00.01.02 Zaenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjizedodg i obiektow

mostowych.
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