Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.04.01.01

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczaejygmagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t zwanych z
wykonaniem koryta z profilowaniem i zggczaniem podia w ramach przebudowy drogi wojewodzkiej nr 681 na
odcinku Pietkowo — Topczewo z wgzeniem m.Wolka Pietkowska.

- odcinek od km 23 + 188 do km 24 + 968

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjadace wykonania koryta wraz z profilowaniem | gxgzaniem

podiara obejmy (lokalizacja wg dokumentaciji projektowe)):

- podiaze pod poszerzenia nawierzchni jezdni i paeiood now konstruka jezdni w miejscach zmiany trasy
(zmiana promieni tukdw poziomych) drogi wojewddihkie681

- podiaze pod poszerzenia jezdni na wiotach drog bocznych

- podiaze pod nawierzchnie zjazdéw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podige - grunt rodzimy lub nasypowyzgy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.2. Koryto element uformowany w korpusie drogowym w caliaitia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostale okéenia podstawoweszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiaitji
podanymi w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jgkevykonanych robot oraz za ich zgosth@ dokumentag)
projektova, ST oraz z zaleceniamizymiera.
Ogolne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagolne”.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycxce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do profilowania i zageszczania podidga

Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowa:

- rOwniarki,

- spycharki uniwersalne z ukae ustawionym lemieszem,

- drobny spra reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny gprie mae mie€ zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkzag:szczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne do zast@swaw miejscach trudnodgatych dla wekszego sprtu
lub inny sprat zaakceptowany przezimiera.
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4. TRANSPORT
Nie wystpuje.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.I@X000 ,Wymagania ogolne”.

Przed rozpoeziem robot Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacii projekt organizaciji i harrogram
robot, uwzgtdniapce wszystkie warunki w jakictetl wykonywane roboty zweane z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem pocdia.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygii¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zegczenia podi@ bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \oigsze przyapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podi@, jest maliwe wytacznie za zgagdInzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podial nie mae odbywa sk ruch
budowlany, niezwizany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Przed rozpocgiem robot naley wyznaczy potazenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanita w planie i profilu powinny léywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w sposob zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umealiwia¢ nacagniccie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w edath nie wgkszych nk co 10
metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolidoi jego moc naley dostosowado rodzaju gruntu, w ktorym prowadzoneaboty i

do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakr&posob wykonania powinienétyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiriigt wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST.

Profilowanie i zagszczenie podi@ naley wykona zgodnie z zasadami okianymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed rozpoeziem robét naliey wytyczy¢ potazenie podiga podlegajcego profilowaniu i zaggzczaniu. Sposob
wytyczenia powinien unitwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podi@ i ukladanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okrdonymi w dokumentacii projektowej, ST lub przezytmera.

Paliki do kontroli uksztattowania pod# w planie i profilu powinny ldywczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez \Naian

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno b§ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcialery
usura¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceni

Jeel rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagiajowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, kegr
przystpieniem do profilowania oczyszczonego peaiigego powierzchai nalery dogiscic 3+4 przejciami walca
sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposdkceatowany przez gmiera.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyslja zanzenia poziomu w podial, to Wykonawca powinien
spulchnt podiaze na gibokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt i zagci¢ warstwe do
uzyskania odpowiednie] wastd wskanika zagszczenia.
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Do profilowania podiza naley stosowa sprzt wskazany w p. 3 w zadeaici od szeroki profilowanego
podiaza, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przgmiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podka naley przysipi¢ do jego dogszczania przez watlowanie lubydie phyt
wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscaaldriodosfpnych dla walcéw, zachowig optymalia
wilgotnas¢ zagiszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierovangowstate przy zagzczaniu powinny ldynaprawione
przez Wykonawgew sposob zaakceptowany przez/inera.

Zag:szczenie podi@ naley kontrolowa poprzez oznaczanie wgkika zagszczenia | zgodnie z BN-77/8931-
12 [5].

Wskaniki zag:szczenia  w przypadku robét oiliych n/n ST wynosg

- dno koryta na poszerzeniach min. 1,00,

- podiaze na nowej budowie min. 1,00.

Jako zasgpcze kryterium oceny wymaganegogagzenia gruntdw, dla ktorych trudne jest pomigeasakanika
zag:szczenia, naly przyjmowa warta¢ wskanika odksztatcenig Wg zahcznika B do normy PN-S-02205 [6],
rownego stosunkowi modutow odksztatcenia Witornegim pierwotnego £

Wskanik odksztalcenia, hie powinien by wigkszy niz 2,2.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kByutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podka nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygbi natychmiast do ukiadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczypodioe
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad preefzenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podi® ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pigstiem do
ukladania kolejnej warstwy naie odczekéa do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe napvaykgna on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiarow

Czstotliwas¢ oraz zakres baflai pomiardw dotycgrych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 1.

Tablical. Czestotliwosé¢ badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej | przypadajca na jedno badanie fn

1. | Szerokéc koryta

Rownda¢ poprzeczna i podina
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscia gwarantugca spetnienie wymageaprzy
Rzedne wysokéciowe odbiorze, okréonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w planie

2. | Zagszczenie,
Wilgotnosé gruntu 2 600
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6.2.2. Szeroki koryta (profilowanego podia)

Szerokeéc koryta i profilowanego podka naley sprawdzéco najmniej co 100 m.
Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&ni¢ sk od szerokéci projektowanej o wcej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3. Réwngé koryta (profilowanego podita)

Nieréwndaci podhzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata co 20 metrow w kierunku
podiwznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierdwngaci poprzeczne natg mierzy¢ 4-metrovy tat, a na odcinkach poszetidaty o diugdci dostosowanej do
szerokéci profilowanego podiza, co najmniej co 100 m.

Nierdwndaci nie mog przekraczé&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne najamierzy za pomagiaty o dtugéci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co 160

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paaltpowinny by zgodne z dokumentagprojektova z tolerancj
+0,5%.

6.2.5. Redne wysoksgciowe

Rzedne wysokéciowe naley sprawdzé& w osi jezdni i na jej kragdziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokéciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracZa+1l cmi-2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Uksztattowanie osi koryta i podianaley sprawdzaw punktach rozmieszczonych nie rzadziefni100 m.
Os w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&

Wskanik zagiszczenia koryta i wyprofilowanego paziookralony wediug BN-77/8931-12 [5] nie powiniendoy
mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotnas¢ w czasie zagzczania nalg badé wediug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnas¢ gruntu podi@a powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjpd -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@OBWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy, jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego komta podiga zgodnie z
dokumentagj projektova i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00Q®\@/magania ogéine”.
Odbior koryta lub podia dokonywany jest na zasadach odbioru robot zarykhj i ulegajcych zakryciu
podanych w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za 1 i koryta lub podiza naleyy przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jakevykonania rob6t na
podstawie wynikéw bada pomiaréw laboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego grunfmatki transportowe i odwiezienie,
- profilowanie dna koryta i podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta i podi@,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i baldéoratoryjnych.

Koryto i podicze pod poszerzenia nawierzchni jezdni i sidwnstrukag nawierzchni w tych miejscach, gdzie
bedzie ona posiadata szerskponizej 1,0 m zostanie wykonangznie..

Pozostale roboty zazane z wykonaniem koryta i uksztattowaniem padimstamnwykonane mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probekigrun
2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Qzarae wilgotnéci.

3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie fmododksztaicenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaienie phyh.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@ain@wierzchni planografem idat
5.  BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieaniieazagszczenia gruntul.
6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ggimia i badania.

10.2. Inne dokumenty
6. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni gtogch i poisztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r
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