Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgdanych z
wykonaniem odtworzenia osi trasy i jej punktow wk@eiowych oraz pomiarow powykonawczych w
ramach przebudowy drogi wojewddzkiej nr 681 narddciPietkowo — Topczewo z vaggzeniem m.Wolka
Pietkowska.

- odcinek od km 23 + 188 do km 24 + 968

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzeobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmugdtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktowsokggciowych,
przeniesienie punktow poligonowych oraz wykonamreentaryzacji powykonawczej na modernizowanym é&dcin
drogi wojewddzkiej Nr 681 jak w pkt. 1.1 n/n ST.

1.4. Okre&ilenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkow@zopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza— wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zamiee aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obieko@@lnogeograficznych oraz elementéw
ewidencji i budynkow, a tade sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okienia 8 zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjgmodanymi w
ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogéine”.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jgkevykonanych robot oraz za ich zgosth@ dokumentag)
projektova, ST oraz poleceniamiyniera.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagire”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi do odtworzenia osi tragyunktow wysokéciowych oraz wykonania pomiaréw
powykonawczychss

- shlupki betonowe,

- palei paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- piytki betonowe z krzsem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysékiowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartografigzm

badZ inne materialy akceptowane przezyinera.
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Do utrwalenia punktow giéwnych trasy riglestosowd bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone w
sisiedztwie punktdw zatamania trasy w czasie ichliggadji powinny mi€ srednice 0,15+0,20 m i diugnl1,5+1,7

m. Do stabilizacji pozostatych punktéw riglestosowa paliki drewniane o diugoi okoto 0,30 m isrednicy
0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce sprzatu
Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogéine”.

3.2.  Sprzt do odtworzenia trasy i punktow wysokdciowych oraz pomiarow powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wys@ékmwych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawcedgy stosowa
odpowiedni sprt geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tamy stalowe, szpilki,

lub inny sprzt akceptowany przezayniera.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktdw wysakevych oraz pomiarow powykonawczych powinien

gwarantowa uzyskanie wymaganej dokladob przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowemia
kartograficznych.

4, TRANSPORT
Nie wystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania oddlne

Prace pomiarowe powinnydwykonane zgodnie z obawujacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

W oparciu 0 materialy dostarczone przezniera, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezine do szczegdlowego wytyczenia robdt.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oksone w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia sk od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien pat@enic o tym Irzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punityrednie osi trasy musdy zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyfay i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i wzor tych
0znaczé powinny by zaakceptowane przezymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochkyavszystkich punktow pomiarowych i ich oznacze czasie trwania
robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powiyypoprzedzone uzyskaniem gramka dokumentacii
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzgpatazeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej
wysokaciowej) oraz 0 mapie zasadniczej i ewidencji gramto

5.2.  Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych dsasy i punktow wysokasciowych
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Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tiapynktdw wysokéciowych (repery robocze) naje
przeprowadZi poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu 0 materigwarte w dokumentacji projektowej —
wspohzdne gtdwnych punktow osi trasy drogi wojewodzkie§®il.

Jako repery nalg wykorzysta istniehce punkty osnowy geodezyjnej oznaczone na platiacginym projektu.
Dopuszcza sikorzystanie z innych punktow stanagyich repery robocze, przy czym ich wyznaczenie ipaovi
zost& dokonane w terenie przez obsgtggodezyjaw oparciu o punkty osnowy geodezyjne.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtdwrgshtrasy w stosunku do podanych w dokumentacii
wspotrzdnych tych punktéw nie powinny przekracZa cm. Rzdne reperéw roboczych najesprawdzé z
dokiadndcia do 0,5 cm, stosag niwelacg podwojr, w nawizaniu do reperéw patwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalewykona w oparciu 0 dokumentagprojektovs (podane wspotzine geodezyjne punktow
na osi trasy drogi wojewodzkiej nr 681) przy wykstaniu punktow osnowy geodezyjnej naniesionych w
dokumentaciji projektowe.

Os trasy powinna ki wyznaczona w punktach gidwnych i w punktaclirgsinich w odlegiei zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, teezzadziej ri co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonejrasy tw stosunku do dokumentacji projektowej nie grimyg
wieksze nt 5 cm.

Rzedne punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych okrélonych w
dokumentaciji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie riglery¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychlcbe stalowych.
Usunkcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowazds Wykonawca robét zapt je odpowiednimi znakami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza graokmt.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzergie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z dokumentapjojektowa oraz w miejscach wymagajch
uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia rabdhiejscach zaakceptowanych przezhera.

Do wyznaczenia krayzi nasypdw i wykopow natg stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy gle
stosowa w przypadku nasypow o wysakoprzekraczapej 1 m oraz wykopow gbszych ni 1 m. Odlegtéc miedzy
palikami lub wiechami naly dostosowado uksztaftowania terenu oraz geometrii trasyaiveq Odlegiéc ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiaaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.5.  Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznecpenktéw granicznych kragzi pasa drogowego
na styku z dziatkamiasiadugcymi z pasem drogowym (okfenie granicy robdét). Wyznaczenie granic pasa
drogowego powinno kydokonane przez uprawnionego gepdet porozumieniu z Ratwowym Grodkiem
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

Zgodnie z dokumentagcjprojektova projektowany zakres robot zamyka i granicach istniegego pasa
drogowego a w miejscach korekty tukéw poziomychrangach pasa drogowego po dokonaniu pozyskania
terenu na poszerzenie pasa drogowego.zilaleroci szczegola uwag; na dokladne wyznaczenie granic
pasa drogowego bezpednio w rejonie tukow poziomych z uwagi na zmitmasy drogi wojewddzkiej.

Do wyznaczenia kraglzi pasa drogowego najestosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtamiedzy
palikami lub wiechami naly dostosowéado uksztattowania terenu oraz geometrii trasyaiiveqy

5.6. Przeniesienie i zabezpieczenie punktow poligmwych i punktow osnowy geodezyjnej
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Przed przyspieniem do prowadzenia rob6t drogowych zyale sposob trwaly wyznaczyw terenie lokalizagj
punktéw osnowy geodezyjnej. Punkty osnowy zostaliesione na planie sytuacyjnym projektu drogowego.

Zgodnie z trécia uzgodnienia przez ZUD w trakcie prowadzenia roladdzy zabezpieczyprzed uszkodzeniem
punkty osnowy geodezyjnej. W tym celu punkty te ipowzosté wyznaczone w terenie i oznaczone w sposéb
trwaty. Ewentualne zniszczenie lub uszkodzenie iBunksnowy geodezyjnegtizie wymagato ich odnowienia, co
obchzy Wykonawe Robot.

Przeniesienie punktdw poligonowych powinng lpkonane przez uprawnionego gepdet porozumieniu z
Paistwowym Grodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne.

5.7. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnéci nalery pomierzy wznowiory lub zatgors osnove geodezyja. Nasgpnie naley wykona
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrakG-4 “Pomiary sytuacyjne i wysos@owe”, mierac wszystkie
elementy tré&ci mapy zasadnicze).
Prace obliczeniowe nalewykonywa przy pomocy spitu komputerowego. Whiesienie pomierzonéginea map
zasadnicz oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradygyji naley wykona metod klasyczia
(kartowanie i krélenie kczne) lub przy pomocy automatéwdaeych (ploterow).
Wykonara, dokumentagj geodezyja i kartograficzia nalery skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3
“Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnejtokgaficznej”, z podzialem na:

1) dokumentadechniczn przeznaczapdla Zamawiajcego,

2) dokumentagfechniczn przeznaczapdla grodka dokumentacii.
Sposdb skompletowania dokumentacji, o ktorej mowaki2) oraz forra dokumentéw nale uzgodnt z
osrodkiem dokumentacii.
Dla Zamawiajcego nal&y skompletowanastpujace materiaty.
- wtornik mapy zasadniczej uzupetiony damlsd trescia,
- kopie wykazow wspotsdnych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysckiiowej oraz wykazy
wspOtrzdnych punktow granicznych,
- kopie protokdtow przekazania znakéw gegidgzh pod ochrag)
- kopie opiséw topograficznych,
- kopie szkicow polowych.
- mag humerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

Kontrok jakadsci prac pomiarowych zazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokovych oraz
wykonaniem pomiarow powykonawczych mgl@rowadzt wediug ogolnych zasad oki@ych w instrukcjach i
wytycznych Glownego Uezlu Geodezji i Kartografii lub Glownego Geodety Kirgg=+11].

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych
Sprawdzenie robét pomiarowych powinné pyzeprowadzone wedtug ngsijacych zasad:

- @& drogi naley sprawdzéna wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznagboziomie oraz co najmniej
co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéaniwelatorem na catej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@OWmagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy robdt zwazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokovych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest 1 km torsgowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.Q000®Vymagania ogoine”.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokevych w terenie rowninnym nagtije na
podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjrivb protokotu z kontroli geodezyjnej, kiore Wykarca
przedktada liaynierowi.

Odbior robot zwizanych z wykonaniem pomiardw powykonawczychepag po przedigeniu skompletowane]
dokumentaciji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platn@¢ za kilometr nalgy przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikow pomiardéw geadgeli lub protokotu
Z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) orazopbiorze skompletowane] dokumentacji geodezyjranigry
powykonawcze).

Cena wykonania robot obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych asy frpunktow wysokéziowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- Wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokmvych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentoalmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrafa przed zniszczeniem i oznakowanie utahoj
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktow poligonowych,

- odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej w wypadkuzigszczenia w trakcie prowadzonych robét
wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naggsin zmian na mazasadnicz

Zgodnle z dokumentagprojektove roboty zwizane z odtworzeniem trasy i punktow wysciawych obejmu:

- odcinek od km 24 + 300 do km 24 + 968 - 0,668 km
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwyslekia oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykemjayrac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowdolikamentacji geodezyjnej i kartograficzne).

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaipaz

Instrukcja techniczna G-2. Wysékinwa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestyciji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

10 Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjnéadeaficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 zzpi@jszymi zmianami)

CoNoO~WDN
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