D.01.02.02 $Spfikacje Techniczne dla rob4t drogowych

D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej wymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdiem warstwy humusu w ramach przebudowy drogi wajikiej nr 681 na odcinku
Pietkowo — Topczewo z wagzeniem m.Wolka Pietkowska.

- odcinek od km 23 + 188 do km 24 + 968

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupneetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzeobét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznejyaa zdgcia warstwy humusu w ramach robét

przygotowawczych i obejmuj

- zdgcie warstwy humusu éredniej grubéci 20 cm z powierzchni robot ziemnych (lokalizagjg
tabeli powierzchni zdgia humusu zatzonej do projektu drogowego — zat. nr 15.1 i 15.2)

W przypadku wysipienia warstwy o innej miSszaci niz wymieniona, nalgy ja zebr& dostosowujc

si¢ do warunkow lokalnych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j@kich wykonania oraz za zgodda@ dokumentagjprojektova, ST i
poleceniami liyniera.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY
Nie wystpuia.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycge spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robét zwigzanych z usun¢gciem humusu

Do wykonywania robét zweanych ze zegiem warstwy humusu najestosowa:

- spycharki,

- rowniarki,

- sprzt do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscachziggrawidtowe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest siwe.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagaiine”.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek na pryzmyzeznaczeniem do
humusowania skarp i terenéw zielonych .

Nadmiar humusu nie by¢ przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.IX000 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi zgnierowi do akceptacji projekt organizacji i harmagram robot, uwzetiniapce
warunki w jakich wykonywanegha roboty zwazane ze zdgiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dyzdgta z przeznaczeniem do Zpéejszego #ycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinné byodne z dokumentagyrojektova i wskazaniami liyniera.

Humus nalgy zdejmowda mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgiche wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystagcgajlla prawidtowego wykonania robét (zmienna gitilvearstwy
humusu lub zdpie humusu na skarpach) rglelodatkowo stosowaeczne wykonanie robot jako uzupelnienie
prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zda¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych orazngeim miejscach okgéonych
przez lxyniera.

Humus nalgy zda¢ na peha glebokai¢ jego zalegania oldlena w dokumentaciji projektowej lub wskazgorzez
Inzyniera na roboczo, wedlug faktycznego stanu qpgstania. Stan faktycznyetizie stanowit podstayvdo
rozliczenia czynnii zwiazanych ze zgfiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladowa w regularnych pryzmach.

Miejsca skiadowania humusu powinny¢ liyzez Wykonawge tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
Zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy i zgggczaniem. Nie natg zdejmowa humusu w czasie
intensywnych opadéw i bezjednio po nich, aby unikh zanieczyszczenia dinlub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych ze zd¢gciem humusu

Sprawdzenie jakoi robot polega na wizualnej ocenie kompléthasunécia humusu z powierzchni pasa rob6t
ziemnych, zgodnie z dokumentggjojektovs | wskazaniami liyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@OWYmMagania ogolne”.

29



D.01.02.02 $Spfikacje Techniczne dla rob4t drogowych

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy, rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu jest 2ifmetr kwadratowy), na podstawie
dokumentaciji projektowej i pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@Q®B/magania ogdine”.

8.2. Sposob odbioru robdt

Roboty obgte niniejsz ST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien by
dokonany po wykonaniu zgjia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.

Inzynier oceni wyniki pomiaréw przedionych przez Wykonawagodnie z niniejsgST.

W przypadku stwierdzenia usterekzyinier ustali zakres robét poprawkowych do wykonaaidVykonawca
wykona je na wkasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 M zditego humusu nalg przyjmowa: zgodnie z obmiarem i ocgjakaici robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmujeccielf humusu na peinglebokai¢ jego zalegania wraz z
hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odkiad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziekyaagania i badania.
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