D.04.02.02 Specyfikacje Techniczne dla rob6t drogdw

D.04.02.02 WARSTWA MROZOOCHRONNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngsST)

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikacghrécznej § wymagania dotycze wykonania i
odbioru Robét zwizanych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej w ramaaebudowy drogi
wojewodzkiej nr 681 na odcinku Pietkowo — Topczewataczeniem m.Wolka Pietkowska.

- odcinek od km 23 + 188 do km 24 + 968

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikagfihfiicznej dotyez wykonania warstwy mrozoodpornej o
nasepuncej grubdci i lokalizacii:
warstwa mrozoochronna z piasitednioziarnistego o gruko 25 cm wykonana w miejscach poszerzenia
nawierzchni jezdni i zmiany trasy w miejscach zmiakéw poziomych (wg tabeli poszefize nowej
konstrukcji nawierzchni)

- warstwa mrozoochronna z piasku o gisb@5 cm wykonana na poszerzeniach konstrukcjnjezawiotach
drég bocznych (wg tabeli robét na wilotach drog bgda)

- warstwa mrozoochronna z piasku o g&gb25 cm wykonana na zjazdach (wg tabeli robéjaraiach)

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Podige - grunt rodzimy lub nasypowyzgy pod nawierzchaido gebokdici przemarzania.

1.4.2. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celzatia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostate okéenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiaitji
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakevykonanych robét oraz za ich zgoéth@ dokumentagj
projektows, ST oraz z zaleceniamizymiera.
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagolne”.

2.  MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poda SST D.M.00.00.00.

2.2.  Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwyoawochronnejaspiaski spetiaice wymagania
PN-B-11113 [1].
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2.3.  Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstwy mrozoochronnej poywspetig nastpujacy warunek :

a) szczelnéci, okrelony zalenoscia :

D1s/dgs< 5
gdzie :
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstay
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaungu podiga.

2.4. Skiadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest wbudowane bezpenio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca Robo6t powinieabezpieczy kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiakamiennymi. Podioe w miejscu skladowania
powinno by réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycxce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do profilowania i zageszczania podidga

Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowa:

- rOwniarki,

- spycharki uniwersalne z ukme ustawionym lemieszem,

- drobny spra reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny gprie mae miet zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkzag:szczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne do zast@oaw miejscach trudnodgsbych dia wgkszego sprtu

- lub inny spret zaakceptowany przezimiera.

4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00.

4.2.  Wykonanie Robot

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu samochodowego w warunkach zigozafcych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiiadatar, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.BDAID ,Wymagania ogolne™.

Przed rozpoeziem robét Wykonawca przedstawiymnierowi do akceptacji projekt organizacji i harrogram
robot, uwzgidniapce wszystkie warunki w jakichetl wykonywane roboty zwzane z wykonaniem warstwy
mrozoochronne.
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5.2.  Przygotowanie podiea

Podiore gruntowe powinno spehdiavymagania okéone w D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zagszczaniem podia”

Warstwa mrozoochronna powinnacbyytyczona w sposob umlbwiajacy wykonanie jej zgodnie z

dokumentagj projektows, z tolerancjami okgonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny spos6b zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uthwia¢ naciagniccie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wekszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zaggzczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozkladane w warstwie o jednakowe] grdiotakiej aby jej ostateczna grébgpo
zagzszczeniu byta rowna grufa projektowane.

Warstwa mrozoochronna powinna¢hpziazona w sposob zapewraigy osiagniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jeggregacja, powinno dyrzed zagszczeniem zagiione
materialem o odpowiednich &wosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najeprzysapic do jej zagszczania. Jakiekolwiek
nierowndci lub zagtbienia powstale w czasie zagczania powinny lBywyrownane przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usgnie materiatu ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach osggnych dla
walcow podbudowa powinna byzagszczona zagzczarkami plytowymi lub ubijakami mechanicznymi,
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

Zag:szczenie naky kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia | podbudowy nie mniejszego od 1,0,
okreslonego zgodnie z nomBN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zggczania powinna byrdwna wilgotnéci optymalnej, okrdonej zgodnie z
norma PN-B-04481 [2]. Materiat nadmiernie nawilgoconywpien zostA osuszony przez mieszanie i
napowietrzenie. deli wilgotnas¢ materiatu jest tsza od optymalnej, materiat powinienc kgwilzony wod i
rownomiernie wymieszany.

Wilgotnas¢ kruszywa przy zagzczaniu powinna byw przedziale od + 10% do - 20% wadiowilgotnasci
optymalne;.

5.4. Utrzymanie warstwy mrozoochronnej

Warstwa mrozoochronna po wyprofilowaniu ig&gzeniu powinna Byitrzymana w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu Robét nagi przerwa w robotach, to powinien on zabezpieemyrstve mrozoochronmprzed
nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez verie folii lub w inny sposob zaakceptowany przepditora
Nadzoru.

Jereli wyprofilowana i zagszczona warstwa mrozoochronna ulegla nadmiernemilgazeniu, to przed
przystpieniem do dalszych Robot ngleddczekéa do czasu jej naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe napvaykgna on na wiasny koszt.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie mrozoauhep Dopuszcza sruch
pojazdow koniecznych dla wykonania xey lezacej warstwy nawierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin
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6.2. Badania przed przysipieniem do Robot

Przed przygpieniem do Robot Wykonawca powinien wykétdania kruszyw przeznaczonych do wykonania
Robot i przedstadiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie Robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia
warstwy mrozoochronnej podaje tablica 1.

Tablical. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiardw kontrolnych w czasie Robot

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna czestotliwosé badan
badan i pomiaréw i pomiaréw

1. | Szeroké¢ warstwy lrazna 100 m

2. | Rbwna¢ podiuzna co20m

3. | Rbwna¢ poprzeczna lrazna 100 m

4. | Spadki poprzeczne *) lraznal00 m

5. | Rzdne wysokéciowe lrazna 100 m

6. | Grubd¢ warstwy Podczas budowy :

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 m

Przed odbiorem :
w 3 punktach, lecz nie rzadziejmaz na 2000

7. | Zag;szczenie, wilgotn&® kruszywa | w 2 punktach na#dej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 600 M

*) dodatkowe pomiary w punktach gtéwnych tukéw poay/ch.

6.3.1. Szerok& warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mge rzni¢ sk od szerokei projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. RoOwn&¢ warstwy

Nierownaci podhzne podbudowy naty mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z normBN-68/8931-04 [18].
Nierbwnaci poprzeczne natg mierzy¢ tata 4-metrovy.
Nierbwndaci nie powinny przekracz&0 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinnydggodne z Dokumentadprojektovy z tolerancj: +0,5%.

6.3.4. Regdne wysokgciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraé¢za
+1cmi-2cm.
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6.3.5. Grubdg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna kiyzgodna z okiona w Dokumentacji Projektowej z toleraaej 1 cm, - 2 cm.

6.3.6. Zagszczenie warstwy

Zag:szczanie warstwy powinno odbyivake do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0,
okreslonego wedtug normy BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ kruszywa powinna ldyréwna, z tolerangj+10%, -20%, wilgotnéei optymalnej. Wilgotn& kruszywa
W czasie zagpzczania naky bada wedtug PN-B-06714-17 [7].

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Robo6t podano w SST D.M.@QO0.

Jednosti obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanej warstwy mrozoochrormegbranej zgodnie z
Dokumentagj Projektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w SST D.M.@@O0.

Odbior wykonanej warstwy dokonywany jest na zagadealbioru Robot zanikgych i ulegajcych zakryciu
podanych w SST D.M.00.00.00.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawieri@p Wykonawcy z bieycej kontroli Robot, ewentualnych
uzupetniajcych badai pomiardw oraz oghizin podiga.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadasstali zakres wykonania Robo6t poprawkowych lub
powtdrzenie Robét wedtug zasad ékneych w n/n SST.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona w terminie astath z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 mM wykonanej warstwy mrozoochronnej gi@rzyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jaiko
wykonania robot na podstawie wynikow badpomiarow laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruko i
jakosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej i SST,

- wyréwnanie utponej warstwy do wymaganego profilu,

- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i laldéoratoryjnych,
- utrzymanie warstwy.
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Kruszywa mineralne. Kruszywo naterdim nawierzchni drogowych. Piasek.
Grunty budowlane. Badanie probekigrun

Drogi samochodowe. Oznaczanie fmododksztaicenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaienie phyh.

Drogi samochodowe. Pobieranie girégruntow do celéw drogowych i
lotniskowych.

Drogi samochodowe. Pomiar réain@wierzchni planografem idat
Drogi samochodowe. Oznaczanieaniieazagszczenia gruntul.
Kruszywa mineralne. Badania. Qzarae wilgotnéci.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ggimia i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11113

2. PN-B-04481

3. BN-64/8931-02

4. BN-75/8931-03

5. BN-68/8931-04

6. BN-77/8931-12

7. PN-B-06714-17

8. PN-S-02205

10.2. Inne dokumenty
0.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatniypbitsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r
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