Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.02.01.01
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej v8ymagania dotyeze wykonania i odbioru robdt zwanych z
wykonaniem wykopow w ramach przebudowy drogi woziiej nr 681 na odcinku Pietkowo — Topczewo z
wytaczeniem m.Wodlka Pietkowska.

- odcinek od km 23 + 188 do km 24 + 968

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotyezykonania robo6t ziemnych w wykopach i obegnuj

- roboty ziemne poprzeczne z wbudowaniem urobku egeaiw nasyp wykonywane mechanicznie
- wykopy z transportem urobku na nasyp na odiégid 2 do 5 km

- wykopy z transportem urobku na odktad na odéégid 6 do 15 km

- roboty ziemne poprzeczne z wbudowaniem urobku egeaiw nasyp wykonywangrznie

14. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Gbokaié¢ wykopu- raznica rzdnej terenu i kdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.4.2. Wykop phytki wykop, ktdrego gbokai¢ jest mniejsza nil m.

1.4.3. Wykogredni- wykop, ktrego ghbokdi¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Odkiad miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezieniatgi pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow imiaych prac zviizanych z trasdrogovd.

Pozostale okienia 8 zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambganymi w ST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

15. Ogodlne wymagania dotyegce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakevykonanych robét oraz za ich zgoéth@ dokumentagj
projektows, ST oraz poleceniamiyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

2.  MATERIALY

2.1.  Wymagania ogolne dotyegce materiatow
Wymagania og6lne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagire”.

2.2.  Charakterystyka i podziat gruntow wysgpujacych w wykopach

Zgodnie z przeprowadzonymi badaniami geotechniczwypodiozu stwierdzono wyspowanie gruntow z grupy
nasnasci G, i Gy, takich jak piaski drobne, piaski pylaste.

Podstaw podziatu gruntdw na kategorie pod veggim trudnéci ich odspajania oraz przeitie wartéci gestasci
objetosciowe] gruntdw w stanie naturalnym oraz wspotcAydi spulchnienia natg przyjmowa na podstawie
normy PN-S-02205 [11].

35



D.02.01.01 Specyfikacje Techniczne dla rob6t drogdw

2.3.  Warunki wykorzystania gruntow z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinng ymaksymalnym stopniu wykorzystane przez \Wykogawc
do budowy nasypow, zgodnie z dokumentaopjektovs, ST i poleceniami kiyniera. Grunty spoiste uzyskane z
wykopOw nie mog zosté zastosowane na nasypy Wykonywane na poziomieodyta god konstrukginawierzchni lub
wyzszym. W przypadku wysgdienia w podieu gruntow staborsoych caléc tych gruntow przewidziana jest do usaai

i odwozu na odkiad na miejsce wskazane przgaiéna. Okrélenie gruntow pod wzgtlem przydatniei do budowy
nasypow nalgy przyjmowa wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robot ziemnych, Wykonawca powipiegeprowadzabadania laboratoryjne gruntow pozyskanych z
wykopow celem okidenia ich przydatrici do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205 [11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinny/ Pywiezione przez Wykonawaa odktad zgodnie z pk.
5.2.3.n/n ST.

3. SPRZET

3.1.  Ogolne wymagania dotyege sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2.  Spretdo rob6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazie mazliwoscia korzystania z
nasepuncego sprau do:
odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, fadowyark
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grusfiyeharki, rowniarki),
- transportu mas ziemnych (samochody samowytadovgkzayniowe),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1.  Ogdlne wymagania dotyegce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaiéne”.

4.2. Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinyé dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objktosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od ghoflei transportu. Wydajrio srodkow transportowych
powinna by ponadto dostosowana do wydégisprziu uzywanego do wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.I@X00 ,Wymagania ogéine”.

Wykonawca przedstawi dgnierowi do akceptacji projekt organizacji, harngnaon robét, uwzgtniapce
wszystkie warunki, w jakichdoa wykonywane wykopy.

5.2.  Zasady prowadzenia robot

5.2.1. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy ugdzer stanowacych elementy systemow odwadiggeh, ugtych w dokumentacii projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagdipgo warunki terenowe, wykanarzadzenia, ktdre zapevaodprowadzenie wod
opadowych poza obszar robét ziemnych, tak abyaiaoey grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma oboazek takiego wykonywania wykopdw, aby powierzchnigiomtu nadawiaw calym okresie
trwania robét spadki, zapewnzg prawidiowe odwodnienie.

Jereli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty uegawodnieniu, ktdre spowoduje ich diugotanaieprzydatngs,
Wykonawca ma oboazek usuricia tych gruntdw i zagbienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek optat ze strony Zamaviieggo za te czynio, jak rownie za dowieziony grunt.
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5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopéw musi uiwiac ich prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwaniot.
Wykonanie wykopow powinno pepbwa w kierunku podnoszenigsiiwelety.

W czasie robdt ziemnych nafezachowa odpowiedni spadek podity i nadé przekrojom poprzecznym spadki,
umadiwiaj ace szybki odphyw wod z wykopu, zgodnie z dokumgrieojektovd i poleceniami liyniera.

Wody opadowe nalg odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

5.2.3. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by wykonywane w takim okresie, aby po ich zakeniu mana bylo przysipi¢ do
wykonywania kolejnych warstw nawierzchni. Wykonapoavinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty
0 rnym stopniu przydatdoi do budowy nasypéw byly odspajane oddzielniepas8b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypownpgvioye bezpdérednio wbudowane w nasyp. W migjscu
wbudowania nalgy zapewrid prag sprztu gwarantujcego rozigenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami
dokumentaciji projektowej i ST D.02.03.01. O ileytmer dopuici czasowe skladowanie gruntéw, aale odpowiednio
zabezpieczyprzed nadmiermym zawilgocenienzelegrunt jest zamarzsy, nie naley odspajégo do gtbokaci okolo
0,5 m powyej projektowanych eginych rob6t ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyprpaedwier¢ na odklad na miejsce wskazane przamiera.

W odlegtd@ci mniejszej i 1,5 m od urgdzer podziemnej infrastruktury technicznej (kable telafzne), roboty
nalezy prowadzt recznie, z zachowaniem szczegolnej GsIéci.

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagjaotyczcych dokiadngci, okrelonych w pkt. 5.2.6.

Sposbdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantograstatecznid w calym okresie prowadzonych robét, a
naprawa uszkodage wynikapcych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykaph, podatcia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej afg@ \Wykonawe robét ziemnych.

5.2.4. Wymagania dotygee zagszczenia
Wskaznik zagiszczenia gruntdw dkreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie me byt mniejszy ni.:

Strefa korpusu Drogi o ruchuegkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
ciezkim cigzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podtza 1,00 0,97

Jako kryterium zagbcze oceny wymaganego gserzenia gruntéw, dla ktorych trudne jest pomigeasakanika
zag:szczenia, naly przyjmowa wartaé¢ wskanika odksztatcenia, Wg zahcznika B normy PN-S-02205 [11],
rownego stosunkowi odksztatcenia wtérnegddepierwotnego £

Wskanik odksztalcenia, hie powinien by wigkszy ni:

- dlazwirow, pospotek i piaskow : 2,2,

- dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernynawzeniu (pyty, gliny pylaste, gliny zeate, ity) : 2,0,

- dla gruntdw rénoziamistych Zwiry gliniaste, pospokki gliniaste, pyly piaszcayspiaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zate) : 3,0.

Calaiciowej oceny cech ®dncsci warstwy gruntu dokonuje esina podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztaicenia £ za pomag obchzenia statycznego plyio srednicy 300 mm. Wymagane minimalne w&gito
wtdrnego modutu odksztalceniaralery przyjmowa wg PN-S-02205 [11].

Jereli grunty rodzime w wykopach nie raavymaganego zagzczenia, to przed uleniem nagpnych warstw
konstrukcji nawierzchni natg je dogscic celem uzyskania wymaganegnaici warstwy gruntu.

Jereli wartagci wskanika zagszczenia (lub wskaika odksztalcenia) | wtdrnego modutu odksztatceskeglone
j-w. nie mog by¢ oshgnicte przez bezpeednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to riglgpodp¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podia, umaliwiajacego uzyskanie wymaganego pozioménoii. Mozliwe do zastosowania
srodki zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akcgjitayniera.
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5.2.5. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile gédbearstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robot ziemnych jest mniejsza @3 m.

Naprawa uszkodzaepowierzchni robét ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych paejywarunkow
obciza Wykonawe robdét ziemnych.

5.2.6. Dokladng¢ wykonania wykopow

Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- przy usuwaniu gruntéw stabych najenvybrat wszystkie grunty organiczne

- wymiary wykopu w planie nie magdzni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i
-5 cm, a krawdzie dna wykopu nie powinny néievyraznych zatama,

- réznicaw stosunku do projektowanyctoiaych robot ziemnych nie meprzekraczatl cmi-3 cm,

- pochylenie skarp wykopu nie m® r&ni¢ sie od projektowanego o weej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka,

- maksymalna gbokas¢ wklesnieé na powierzchni skarp wykopu nie aeoprzekraczalO cm przy
pomiarze tat 3 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Zasady ogolne kontroli jakéci robét

Zasady ogolne kontroli jaka robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne
Przed przygpieniem do rob6t ziemnych Wykonawca powinien speaivgrawidiowdé wykonania robét
pomiarowych i przygotowawczych.

6.2. Badaniaipomiary w czasie wykonywania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg@mteoli zgodnéci z wymaganiami ST podanymi w pkt.
5.2.1i pkt. 5.2.2 oraz dokumentgojojektova.

Szczegdlauwag nalery zwrdct na widciwe ugcie | odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakd wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami ok&®nymi w n/n ST oraz
w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegalawag; nalery zwrdct na:

a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogassyairh wiaciwosci,

b) zapewnienie statecziu skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rolggd ich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w pkt.5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopow

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczelaboratoryjnych,

b) dziennikbw budowy,

c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokoétéw odbiorow robot zanikajych i ulegajcych zakryciu.
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Do odbioru Wykonawca powinien przedsiawszystkie dokumenty z liigeej kontroli jakéci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szeroko korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sizastosowaniemstay, szablonu lub faty, w odgach co 100 m na prostych, co 50
m na tuku, a take w miejscach, ktore bugaatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokuaejin projektowej nie mag przekracz& wartGci
dopuszczalnych, podanych w pkt.5.2.6.

6.3.3. Sprawdzeniegdnych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadzasz zastosowaniem niwelatora zstotliwascia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie aagekraczawartgci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadzgzstastosowaniem szablonu, taty | poziomicy lulelaiara z estotiwasiciawg  pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie aagekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie rowsw powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadzasizastosowaniem faty o didgo3 m. z cestotliwascia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie aagekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6. 3.6. Sprawdzenie spadku pagilego powierzchni korpusu

Kontrok spadkow podiinych naley oprz€ na ocenie kdnych wysokéciowych, pomierzonych niwelatorem z
czestotliwaicia podam w pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie aagekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6. 3.7. Sprawdzenie zgggczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadza; sia podstawie wynikow podanych w dokumentach Kogthb oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badaezpérednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyaze obmiaru robot
Wymagania og6lne dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagobine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovy jest 1 mi (metr szécienny) wykonanych robét w wykopach na podstawirigaw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QM@/magania ogdine”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior robét ziemnych w wykopach dokonywany jestzasadach odbioru robot zandsich i ulegajcych
zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D.MO@O.

W przypadku stwierdzenia usterekyinier ustali zakres robot poprawkowych do wykonaniykonawca wykona je
na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- wykonanie wykopu z przerzutem urobku na miejsclbbugowaniem w nasyp,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu naeghii¢ do 1 km i wbudowaniem w nasyp,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu na odkfad igjsue wyznaczone przez Wykonawc
Rob6t, uporzdkowanie i rekultywacja odktadu, ewentualne optedykorzystanie z odkladwdy
zwigzane z ochransrodowiska

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z dokutaep projektows,
- zagsszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i iadéoratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Gitemia. Symbole. Podziat i opis gruntdw.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gmnto

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapgariaerne;.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakregie wykonywania i badania przy
odbiorze

6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaseagiarki metod bromowva.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieulnaotlksztalcenia nawierzchni i pazio
przez obcizenie phyh.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieraniebghrogruntow do celow drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieaanla naénacsci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczarkieamka zagszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnendginia i badania.
12. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

10.2. Inne dokumenty

13. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drog saggo ruchu. Instytut Badawczy Dréog i Mostow,
Warszawa, 1978.

14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatin - IBDiM, 1997
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