D.10.01.01 Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

D.10.01.01 WYKONANIE PRZEPUSTOW NA ISTNIEJACYCH KABLACH
TELEFONICZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej wymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem przepustdw na isioigh kablach telefonicznych w ramach przebudowygidro
wojewodzkiej nr 681 na odcinku Pietkowo — Topczewataczeniem m.Wolka Pietkowska.

- odcinek od km 23 + 188 do km 24 + 968

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupneetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzeobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczrispdm

- wykonania przepustow na istagjch kablach telefonicznych (na pézigich poprzecznych kabli pod jezddrogi
wojewodzkiej nr 681 oraz pod zjazdami w km 24+22#/ 780, 24+809, 24+830, 24+845, 24+878, 24+908,
24+967).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Linia kablowa - kabel wielbfowy lub wiazka kabli jedno- lub wielpfowych pohczonych
réwnolegle, 4cznie z osprgem, utazone na wspdlnej trasiegdzace zaciski tych samych dwéch
urzadzen telefonicznych.

1.4.2 Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do oghkahla przed uszkodzeniami
mechanicznymi i chemicznymi.

1.4.3. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju aghym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi i chemicznymi.

1.4.4.Pozostate ok&tenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j@kich wykonania oraz za zgodda@ dokumentagjprojektova, ST i
poleceniami liyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdline

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagapidre".
2.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny byvykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztych lub stali,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornyaldamiatanie tuku elektrycznego.
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Rury wywane na przepusty powinny dylostatecznie wytrzymate na dziatanie &iskapcych, z
jakimi nalezy liczy¢ sic w miejscu ich uteenia. Wrtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone
warstwa wygtadzagca ich powierzchng, dla utatwienia przesuwaniagdabli.

Zaleca st stosowanie na przepusty kablowe rur stalowychrlubz polichlorku winylu (PCW) o
srednicy wewgtrznej nie mniejszej nil00 mm dla kabli do 1 kVdrednicy 150 mm dla kabli od 1 do
30 kV.

Rury PCW powinny spOetntéavymogi normy PN-80/89205.

Rury na przepusty kablowe naje przechowywé& na utwardzonym placu, w miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRZAET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania og6lne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych rohék tez przy
wykonywaniu czynn€ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatéw,
Sprz:tu itp.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania og6lne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.

4.2.Srodki transportu

Wykonawca przyspujacy do przebudowy linii kablowej powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacych srodkow transportu:

— samochodu skrzyniowego,

— samochodu dostawczego,

Na srodkach transportu przewone materialy powinny kgy zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich wytwa.c

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.IX000 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji projekt organizacii i harrogram rob6t, uwzetiniapce wszystkie
warunki w jakich lda wykonywane przepusty na kable telefoniczne.

5.2. Wykopy pod przepusty

Rowy pod projektowane przepusty na kable telefareécmaley wykonywa recznie, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez sty geodezyjne.
Glebokasé rowu okrdlona jest gtbokascia utozenia przepustu wg p. 5.4.4 pekszory 0 10 cm.
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5.3. Ukladanie przepustow

Uktadanie rur przepustow powinno dywykonane w sposob wyklucazay ich uszkodzenie przez
zginanie, skgcanie, rozciganie itp. Ponadto przy ukfadaniu powinny¢byachowanesrodki
ostraznosci zapobiegajce uszkodzeniu kabli telefonicznych.

Przepusty naley uktad& na warstwie piasku o grufm 10 cm.

Glebokas¢ utozenia przepustow w gruncie mierzona od powierzchninty do zewstrznej
powierzchni przepustu powinna dla przepustow naladhb istniejcych zostéd dostosowana do
glebokdsci utozenia kabli.

Przepusty kablowe natg wykona z dwudzielnych rur z PCW typu AROTSeednicy 110 mm.
Przepusty na kable istnige ukiadéd na odcinku od istniegego przepustu zatonego pod draga
konczy¢ w odlegtaci 0,5 m poza projektowarkrawedzia jezdni.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinnyc¢byszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami
lub pakutami, uniemdiwiajacymi przedostawaniegsdo ich wrgtrza wody i przed ich zamuleniem.
Przepusty naley wykona zgodnie z wymaganiami wg BN-73/8984-05.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

6.2. Kontrola przed rozpoczciem robot
Przed wykonaniem umocnienia skarp i rowow Wykongpassinien sprawdzijakas¢ uzywanych materiatow w
zakresie zgodroi z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3. Wykonanie przepustow

Kontrola w czasie wykonywania przepustow polegaprawdzeniu:
- zakresu i lokalizacji wykonania przepustu
- prawidiowaci uszczelnienia przepustu w miejscu wprowadzealsik

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@OBWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 m (jeden metr) przepustdw na kable telefoei na podstawie dokumentacii
projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@Q®B/magania ogdine”.

8.2. Sposotb odbioru robot

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaragjodnéci na materiaty, wyniki pomiaréw i batla
biezacej kontroli materiatéw i robét wedtug p. 6 nin. ST
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za 1 m wykonanego przepustu malerzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci robot w oparciu o
wyniki pomiarow i badéa

Cena wykonania robo6t obejmuije:

- powiadomienie przedstawiciela TP S.A. o pegyshiu do prowadzenia robét

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopOw pod przepusty,

- wykonanie podsypki piaskowej pod przepusty

- zalazenie przepustow z rur dwudzielnych na istsgejkable telefoniczne,
- ulozenie przepustéw na docelowe kable telefoniczne,

- zasypanie wykopow i upagdkowanie terenu,

- przeprowadzenie batlapomiaréw wymaganych w ST,

- odbidr rob6t w obecrsoi przedstawiciela TP S.A..

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego polichlemkinylu (PCW).
2. BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogélne wymagaadania.
3. BN-88/8984- Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowgdhe wymagania i

17/03 badania.
4. BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalskzne. Ogblne wymagania i
badania.
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