Szczegobtowe Specyfikacje Techniczne D.04.01.01

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczngsST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacghrécznej § wymagania dotycge wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniemaiggszczaniem podia
gruntowego w ramach zadania:

.Budowa i rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 686 wrazz drogowymi obiektami inzynierskimi i

niezbedng infrastruktur g techniczm na odcinku Michatowo — Juszkowy Grod”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna stanowi doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznefyde wykonania koryta oraz profilowania i
zag;szczania podia gruntowego i obejma

— profilowanie i zageszczanie podidga gruntowego pod konstrukcje nawierzchni drogi
wojewddzkiej, drég bocznych, zjazdéw w gruncie katgorii 1l-111.

1.4.  Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podice - grunt rodzimy lub nasypowy,ecy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzefda w nim konstrukcji
nawierzchni.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 "Wymagangolne".

1.5.  Ogolne wymagania dotyczce robot

Ogo6lne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wyamag ogoine”.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania og6lne dotycge spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

3.2.  Sprat do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania poditda
Do wykonania profilowania i zggzczania podia naley stosowa:

- réwniarki,

- spycharki uniwersalne z ukoie ustawionym lemieszem,

—drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgiraie maze mie
zastosowania,

—walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkpvag:szczanej powierzchni,

— ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosaaanmiejscach trudnodaginych dla innego
sprztu

lub inny sprzt zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

Nie wysepuje.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1.  0Ogdlne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.MM@OO ,Wymagania ogdlne”.

5.2.  Wykonanie robot
5.2.1. Profilowanie podiga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Nalery usunyc btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoaeni

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagagowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchginalery
dogesci¢ 3+4 przefciami walcasredniego stalowego, gtadkiego lub w inny sposétkeeptowany
przez Ireyniera.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podim, to Wykonawca
powinien spulchré podtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt i
zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okridonych w p.5.2.3.

Do profilowania podiga nalgy stosowa sprzt wskazany w pkt. 3 w zataosci od szerokéci
profilowanego podiza, trudndci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przegriera. Sciety
grunt powinien by wykorzystany do budowy nasypéw.

5.2.2. Zageszczanie podia

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie lub
uzycie plyt wibracyjnych, ubijakbw mechanicznych w ejsicach trudnodoginych dla walcow,
zachowugc optymalm wilgotnos¢ zag:szczanego gruntu. Jakiekolwiek nieroveiopowstate przy
zagszczaniu powinny hiynaprawione przez Wykonawev sposob zaakceptowany przezyiniera.

Wskanik zagszczenia gruntows, okrelony wg BN-77/8931-12 [10] dla konstrukcji nawierrg
drdég o kategorii ruchu KR3-KR5 nie m® by mniejszy nk:

— gobrna warstwa o gruoi 20 cm - 1,00,
— na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych  1,00.

Wskaznik zagszczenia gruntdwls, okreslony wg BN-77/8931-12 [10] dla nawierzchni drog o
kategorii ruchu KR1-KR2 nie nie by¢ mniejszy ni:

- g6rna warstwa o grukoi 20 cm - 1,00,

- na gkbokdici od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych — 0,97.

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntdéw, dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskanika zagszczenia, nalg przyjmowa wartags¢ wskanika odksztatcenid, wg
zakcznika B do normy PN-S-02205 [11], réwnego stoswikmodutéw odksztatcenia wtérnedse

do pierwotnegdt;.

Wskaznik odksztalcenid, nie powinien by wigkszy ni:
— dlazwiréw, pospétek i piaskow:

- 2,2 przy wymaganej waroi 1> 1,0,

- 2,5 przy wymaganej waroi Is <1,0

— dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzieniu (pytow, glin, glin pylastych, glin
zwigztych, itow) — 2,5;

- dla gruntéw ranoziarnistych Zwirow gliniastych, pospétek gliniastych, pytbw piagystych,
piaskow gliniastych, glin piaszczystych, piaskdwnigistych, glin piaszczystych zgatych — 3,0.

Wymagane minimalne wao wtornego modutu odksztalceni, dla podiga gruntowego dla
nawierzchni drog o kategorii ruchu KR3-KR5 wyngisz

— powierzchnia robét ziemnych - 120 MPa;
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— gobrna warstwa lgca na gibokasci 20 cm poniej powierzchni robét ziemnych w podio
wykopow - 80 MPa (grunty niespoiste); 60 MPa — gywspoiste; w podizu nasypow - 100 MPa
(grunty niespoiste); 60 MPa (grunty spoiste);

- warstwy do gibokdsci od powierzchni robo6t ziemnych 0,50 m - 60 MBeufity niespoiste); 45
MPa (grunty spoiste).

Wymagane minimalne wao wtdrnego modutu odksztalceni dla podiga gruntowego dla
nawierzchni drég o kategorii ruchu KR1-KR2 wyngisz

— powierzchnia robét ziemnych - 100 MPa;

— gobrna warstwa tgca na gibokasci 20 cm poniej powierzchni robét ziemnych w podio
wykopow - 80 MPa (grunty niespoiste); 60 MPa — gyuspoiste; w podtzu nasypdéw - 60 MPa
(grunty niespoiste); 60 MPa (grunty spoiste);

— warstwy do gibokadsci od powierzchni robét ziemnych 0,50 m - 60 MBrufty niespoiste); 30
MPa (grunty spoiste).

5.2.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podia.

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot nagti przerwa w robotach, to powinien on zabezpiéqagdiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rgehde folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Irzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do uktadania podbudowy nateddczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkoweraay wykona on na
wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtin

6.2. Kontrola jakosci w czasie wykonywania rob6t
Badania i pomiary w czasie robo6t przy profilowanaag:szczaniu podtza podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czstotliwosé badan kontrolnych
Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegblnienie Minimalna Maksymalna
badan liczba badai powierzchnia
na dziennej przypadagca
dziatce na jedno
roboczej badanie
(m?)
1. Rowna¢ poprzeczna Z eztotliwoscia gwarantujca
i podiwzna spetnienie wymagaprzy
Spadki poprzeczne odbiorze, cdtomych w p.6.2.
Rzedne wysokéciowe
Uksztattowanie osi
Szerokéc
2. Zagszczenie,
wilgotnoé¢ gruntu
- badanie wskanika 2 600
zag:szczenia lub wskamika odksztatcenia
i nosnosci podiaza
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Wskaznik zag:szczenia naly sprawdzéa wedlug BN-77/8931-12 [7] przynajmniej w dwdch
punktach, wybranych losowo nazij dziatce roboczej, lecz nie rzadzief mr jednym punkcie na
600 nf

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniagacgenia wedtug metody Proctora jest niglime ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu twoego podiae, kontrot zagszczenia naley
oprze na metodzie oznaczenia wskika odksztatcenia zgodnie z pkt. 5.2.2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bada& przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 600 M

Calasciowej oceny cech roosci warstwy gruntu  w podiau naley dokonywa& na podstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcemawedtug pkt. 5.2.2.

6.3. Badanie i pomiary wykonanego podia
6.3.1. Zagszczenie podia

Do odbioru zagszczenia podia Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienie ik bada
wskaznika zagszczenia/wskanika odksztatcenia i wtérnego modutu odksztatcemigkonane na
podstawie biggcej kontroli zagszczenia.

Jezeli wyniki bada zagszczenia &da mniejsze od podanych w p.5.2.2, pagtaaley spulchné i
Roboty powtérzy w sposob zaakceptowany przezyiniera.

6.3.2. Cechy geometryczne
6.3.2.1. Rown&'

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podia naley mierzy¢ 4-metrovg tata co 20 metrow w
kierunku podtanym, zgodnie z BN-68/8931-03 [5].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ fata o dtugdci dostosowanej do szeral profilowanego
podiaza, co najmniej co 50 m.

Nieréwnaci nie mog przekracza2 cm.

6.3.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog faty o dtugdci okreslonej w p.6.2.2.1 i poziomicy co
najmniej co 100 m.

Spadki poprzeczne podi@ powinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancj £0,5%.

6.3.2.3. Redne wysoksciowe
Rzedne wysokéciowe podiga naley sprawdza na kravedziach co 25 m.

Réznice pomédzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkracz&
-2 cm, +0 cm.

95% zmierzonych kxinych nie powinno przekraczdopuszczalnych odchylgokrelonych j.w.
6.3.2.4. Szeroki#

Szerokd¢ podtaza naley sprawdzé co najmniej co 100 m.

Szerokd¢ podtaza w korycie nie mge r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm i -
5cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  0Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00000Nymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostl obmiarow jest 1 M (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zeggczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00MANVymagania ogdéine”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt.6.2 daty wyniki pozytywne.

Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego podim dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu podanych w SST D.M.00.00.00 ,Wymagaogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt. 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mprofilowania i zagszczenia podima obejmuije :

— prace pomiarowe, oznakowanie robot,

— profilowanie podiga wraz z zagszczeniem,

— utrzymanie podiga,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i lhalddoratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnigane. Podzial, nazwy i
okrelenia.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeintr.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanidutwodksztalcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obgzenie ptyh.
4, BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranidek gruntéw do celéw
drogowych i lotniskowych.
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnoawierzchni
planografem i tat
6. BN-70/8931-05 Oznaczanie wgkika ngnosci gruntu jako podiga
nawierzchni podatnych.
7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczankaiska zagszczenia gruntu.
8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngntg@iania i badania.

10.2. Inne dokumenty

9.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podath i potsztywnych - IBDiM, 1997 r.
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