PRZEDMIAR ROBOT
Zadanie Nr 1
Remont zatoki postojowej w ci  agu drogi wojewodzkiej Nr 651 w m. Bolcie w km 41+03 8-
41+100 strona prawa.

Lp Pozycja _OPIS_ RQBQT Jgdn. llogé
katalogowal Obliczenie ilaci robot miary
I 2 3 4 5
* * D 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE * *
| | D01.01.00 [ROBOTY POMIAROWE * *
* | D01.01.01| Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punkt wysokaciowych * *
KNR 0201 Odtwor_zeni,e tr_asy i punktow wysad@owych przy liniowych robotach ziemnych (drog)
1 0119-0300 |W terenie réwninnym
Obmiar: km 41+038-41+100 - 62,000,062km km 0,062
Il | D01.02.00 |ROBOTY ROZBIORKOWE, USUNI ECIE | OCHRONA DRZEW * *
* | D 01.02.04 | Rozbiérka budowli irgynieryjnych * *
2 KNR 02-31 |Rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-bitamjich, grub. nawierzchni 4cm
0803-0400
obmiar: km 41+073-41+080 - 7,00*3,00E00m2 m2 21,00
* * D 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE * *
Il |D 02.01.00 |WYKOPY, PRZEKOPY W GRUNTACH NIESKALISTYCH @ &
* | D 02.01.01| Wykopy w gruntach kat. I-V * *
Wykonanie wykopéw mechanicznie w gruntach katl\z transportem urobku na nasyp
3 samochodami na odl. do ... km wraz z uformowani@mrownaniem skarp na odktadzig
Obmiar:
km 41+048-41+098 - [((0,5*10,00*3,00)*2)+(30,00*B))*0,45=54,00m3 m3 54,00
* * D 04.00.00 PODBUDOWY @ 4
IV | D 04.02.00 [WARSTWY ODSACZAJACE, ODCIAGAJACE, MROZOODPORNE | PODSYPKI * *
* | D 04.02.01| Warstwy odgczajace i odcinapce * *
Wykonanie i zagszczenie warstwy z piasku w korycie lub na catej.sarogi (parkingu)
4 }ST;?Ozégcl) mechanicznie, grub. warstwy 15cm
obmiar: km 41+048-41+098 - [(0,5*10,00*3,00)*2]+(80*3,00)=120,00m2 m2 120,00
V | D 04.03.00 |OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH & *
* | D 04.03.01| Oczyszczenie * *
Oczyszczenie warstw bitumicznych mechanicznie
5 KNR 02-31 [obmiar: poz. 4 t.j. 120,00m2
1004-0300 |km 41+038-41+058 - 20,00%2,00=40,00m2
Razem: 120,00+40,00:60,00m2 m2 160,00
* | D 04.03.01| Skropienie * *
6 KNR 02-31 |Skropienie mechaniczne warstw konstrukcyjnych wepgch emulsj asfaltovg
1004-0700 |obmiar: poz. 5 t.j160,00m2 m2 160,00
VI | D 04.04.00 |PODBUDOWA Z KRUSZYW STABILIZOWANYCH MECHANICZNIE & &
* | D 04.04.02 | Podbudowa z kruszyw kamiennych * *
KNR 02-31 Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego - tiugkaia]iennego, warstwa dolna,
7 0114-0600 grubas¢ warstwy 20cm — kruszywo naturalne z domiesz@% kruszywa tamanego
Obmiar: poz. 4 t.j120,00m2 m2 120,00
VIl | D 04.07.00 |PODBUDOWA Z MIESZANEK MINERALNO-BITUMICZNYCH * *
* | D 04.07.01a|Podbudowa z betonu asfaltowego * *
Wykonanie podbudowy z mieszanki mineralno-asfaliaesvazonej z odl. do ... km,
8 KNR 02-31 grubai¢ warstwy po zagszczeniu 6cm (KR3)
0110-0200
Obmiar: poz. 4 t.j120,00m2 m2 120,00
* * D 05.00.00a NAWIERZCHNIE * *
VIl | D 05.03.00a |Nawierzchnie ulepszone * >
* | D 05.03.05a|Nawierzchnie z betonu asfaltowego * *
Wykonanie warstwycieralnej z mieszanki mineralno-asfaltowej daaej z odl. do ...
9 KNR 02-31 km, grub. warstwy po zagzczeniu 4 cm (KR3)
0311-0600
obmiar: poz. 5 t.j160,00m2 m2 160,00
& D 05.03.11 [Frezowanie * *
Wykonanie frezowania nawierzchni asfaltowych narmndrednia grub. warstwy 4 cm,
10 odwiezienie urobku na odl. do .... km
Obmiar: km 41+038-41+058 - 20,00*2,083;00m2 m2 40,00
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I 2 3 4 5
* * D 06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE * *
IX | D 06.01.00 |[UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP, ROWOW | SCIEKOW * *
* | D 06.01.01 | Umocnienie powierzchniowe humusowanienobsianiem * *
Humusowanie z obsianiem skarp o szefokdo 1m przy grubéei warstwy ziemi
11 }82?0?021-83) urodzajnej (humusu) 10cm z dowozem ziemi urodzaragl. ... km
obmiar: km 41+048-41+098 - (10,50+30,00+10,50)*+8D,00m?2 m2 51,00
* * D 08.00.00 ELEMENTY ULIC * *
X | D 08.01.00| KRAWEZNIKI S 4
* | D 08.01.01 | Krawezniki betonowe na tawie betonowej * *
KSNR 00-06 Ustawienie krawznikéw betonowych o.Wymiarach 20*30cm wraz z wykdeamtawy z
12 | " a03-0400 |OPOTEM Z betonu C12/15(B-15) (krasmik 20*22)
obmiar: km 41+046-41+100 - (2,00*2)+(10,50*2)+30:86,00m m 55,00
13 Inwentaryzacja powykonawcza szt. 1
14 Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robo6t szt. 1
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