Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.05.03.03

D.05.03.03. NAWIERZCHNIA Z PLYT ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem ninigjszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z
plyt Zelbetowych w ramach budowy:

Rozbudowa ulicy Mostowej: nawierzchni jezdni, chodnikéw, zjazdéw oraz telekomunikacji i
elementow odwodnienia w Lapach

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
RobGt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z
wykonaniem remontu nawierzchni z:

- plyt Zelbetowych parkingowych o wym. 50x50x10cm

- plyt Zelbetowych JOMB o wym. 75x100x12cm

14. Okreslenie podstawowe

14.1.  Nawierzchnia z pht Zelbetowych - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z plyt
zelbetowych.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w

ST D.M. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Wymagania ogélne dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 poleceniami Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.  Warunki ogélne stosowania materialéw
Warunki ogdine stosowania materialow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2.  Plyty zelbetowe

Do budowy nawierzchni z plyt Zelbetowych nalezy zastosowac plyty zelbetowe odpowiadajace wymaganiom
BN-80/6775-03/02 [3].

Scieralnosé na tarczy Boehmego nie powinna przekraczac:

- phyty Zelbetowe, gatunek 1 - 3,5 mm,

- phyty Zelbetowe, gatunek 2 - 4,5 mm.

Powierzchnie plyt powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie plyt zelbetowych powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni 1 krawedzi plyt Zelbetowych nie powinny przekracza¢
warto$ci podanych w normie BN-80/6775-03/01 [2].

Plyty Zelbetowe moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podiozu wyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkladek i przekiadek utozonych w pionie jedna nad druga. Plyty Zelbetowe nalezy ukiadaé na
plask w stosach.
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2.3. Piasek na podsypke i do zamulenia spoin
Piasek na podsypke oraz do zamulenia spoin powinien spelnia¢ wymagania PN-B-11113 [1].

2.4.  Woda
Woda uzywana przy wykonywaniu zageszczenia podsypki i do zamulenia nawierzchni moze by¢ studzienna lub
z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt
Ukladanie nawierzchni z plyt zelbetowych wykonuje si¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu Zz
zastosowaniem wibratorow plytowych, ubijakow recznych tub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu
Wymagania ogo6lne dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2.  Transport materialow
4.2.1. Phry
Phyty zelbetowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton

wytrzymalodci minimum 0,5 R. W czasie transportu plyty Zelbetowe powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniami, a goma warstwa nie powinna wystawa¢ poza Sciany Srodka

transportowego wigeej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Piasek

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed rozsypaniem,
rozpyleniem, zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi kruszywami (np. innych klas, gatunkow itp.).

Dla pozostatych materialow nie okresla si¢ warunkow transportu.

B, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot
uwzgledniajace warunki w jakich wykonywana bedzie nawierzchnia z plyt Zebletowych.

Ogblne zasady wykonywania Rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2.  Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnic z plyt Zelbetowych powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D.04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza”.

Wskaznik zaggszczenia powinien wynosi¢ Is> 1,0.

5.3.  Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzchnig powinna by¢ wykonana z piasku grubego odpowiadajacego wymaganiom PN-B-
11113 [1].

Grubo$¢ podsypki po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm.
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Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ rozlozony w warstwie o jednakowej grubosci, w sposob
zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie plyt zelbetowe

Phyty Zelbetowe nalezy uklada¢ na podsypce piaskowej w taki sposob, aby szczeliny migdzy plytami wynosity
2-+-3 mm. Po wlozeniu plyt, szczeliny nalezy wypehnic piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchni¢ wozonych plyt
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapic¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania stosuje si¢ wibratory pltytowe z oslona z tworzywa sztucznego dla ochrony trylinki przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Wibrowanie prowadzi si¢ od brzegbw w kierunku do $rodka powierzchni. Po wibracji nalezy uzupehni¢
szczeliny 1 zamie$¢ nawierzchnie.

Spoiny pomigdzy plytami po oczyszczeniu powinny by¢ zgodnie z Dokumentacija Projektowa wypelnione
drobnym ostrym piaskiem, odpowiadajacym PN-B-11113 [1] na pelna grubo$¢ plyty. Piasek powinien
zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm.

Trylinke nalezy ukiada¢ z zachowaniem projektowanych poduznych i poprzecznych spadkow.

Nawierzchni¢ mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci Roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdine”.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materialow deklaracje
zgodnosci oraz wykona¢ badania materialow przeznaczonych do wykonania Robot i przedstawi¢ ich wyniki
Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. n/n ST.

6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa oraz pkt. 5.3 niniejszej ST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z trylinki polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z
Dokumentacja Projektowa i wymaganiami wg pkt. 5.4 niniejszej ST:

- sprawdzenie konstrukcji nawierzchni,

- sprawdzenie ulozenia phyt,

- sprawdzenie spoin.

6.4.  Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Rownosé

Nierownosci nalezy mierzyc lata 4-metrowa.

Nieréwnosci nawierzchni mierzone zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4]nie powinny przekraczac 1,0 cm.
6.4.2. Rzedne nawierzchni

Rézmice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni 1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢
+1lcmi-2cm.

6.4.3. Szerokos$é nawierzchni
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Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 5 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.4.5. Grubos$¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢+ 1 cm.

6.5. Czestotliwos¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni z trylinki, wymienionych w pkt. 6.4. powinna
by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych Robét.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt. 6.4. byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2
razy na 100 n¥ nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz
wszegdzie tam, gdzie poleci Kierownik Projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
OgolIne zasady obmiaru Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m’ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt zelbetowych na podstawie
Dokumentacji Projektowej i obmiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robot
OgoIne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

8.2. Sposob odbioru Robdt

Odbi6r nawierzchni z plyt Zelbetowych obejmuje:

a)  odbior ostateczny,

b)  odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Q. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Phatno$¢ za 1 m’ (metr kwadratowy) nawierzchni z plyt zelbetowych nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i
ocena jakosci Robot na podstawie wynikéw pomiardw i1 badan.

Cena wykonania Robdt obejmuie:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie Robodt,

dostarczenie materialow,

przygotowanie podtioza,

wykonanie podsypki,

uloZenie plyt z wypelnieniem spoin,
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— wykonanie robot wykonczeniowych,
— przeprowadzenie wymaganych badan i pomiaréw.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych; piasek.

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

3. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
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