PRZEDMIAR ROBOT
ROw kryty w ulicy Kryskiej w m. Sokotka

Nr. ..| Pozycja Element obiektu - zbiorczy rodzaj robot Jedn. .
Nr | Specyfikaciji o L . . llosé
. .| cenowa Opis i obliczenie iléci robot miary
Technicznej
1 2 3 4 5 6
* | D.01.00.0 * ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE * *
+ | D.oLolo1 . Odtworzgnle (wyznaczenie) trasy i punktow . .
wysokaciowych
1 | D.01.01.01 1 |Odtworzenie trasy i punktéw wysal@owych w terenie
réwninnyn km 0,3
* | D.01.02.0: * Zdjecie warstwy humusu lub /i darnir * *
2 | D.01.02.02 1 |Mechaniczne usugcie warstwy ziemi urodzajnej
/humusu/ gr. w-wy 30 ¢
P1: 5,0%(4,0+5,0)=45,0 r? m? 45,0
* | D.01.03.0: * Rozbidrki elementéw drég, ogrodzeprzepustoy * *
3 | D.01.03.02 24 |Rozebranie istnigfego rowu betonowec
P1: wym. 100x90 cm dt. 12,5 m mb 12,5
* | D.02.00.0 * ROBOTY ZIEMNE * *
* | D.02.01.0: * Wykonywanie wykopo * *
4 | D.02.01.01 2 Wykonanie wykopow w gr. kat. |-V z transportem utol
na odkia
P1: 0,5%(1,5+5,8)*2,1*12,5=95, m’ 95,8
* | D.02.03.0: * Wykonanie nasypé * *
5 | D.02.03.01 2 Wykonanie nasypow mechanicznie z gruntu kat. I-VI ¢
pozyskaniem i transportem gru
P1: 0,5*(2,0+5,8)*1,6*14,0=87, m’ 87,4
* | D.03.00.0! * ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO * *
6 | D.03.01.0: 1 Wykonanie przepustéw z rury polietylenov
P1:ér.90cmdt. 13,4 m mb 13,4
fundament: 1,5*0,5*13,4=10,1 m° 10,1
geosiatka: 4,0*14,0=56,0 m? 56,0
geotkanina: 5,0*14,0=70,0 m? 70,0
podczyszczenie rowu nha dhégp 250,0 n m 250,(
* | D.06.00.0 * ROBOTY WYKO NCZENIOWE * *
* | D.06.01.0: & Umaochienie skarp, rowéwstiekow * *
7 | D.06.01.01 1 |[Umocnienie skarp brukowcem na podsypement.-piash
Z wypetnieniem spoin zapraveement
P1:1,5*4,0+5,0*5,0=31,0 > 31,0
* * * POZOSTALE * *
8 Organizacja ruchu, oznakowanie, drogi objazdoweza
. . . . ryczah 1
prowadzenia robot, projekty, uzgodnie
9 Kompletna studnia ér. 1500 mm , i zwigczeniu w
S.2254.12 postaci pokrywyzelbetowej - studnie na wlocie i wylocidg
stud. 2,0

rowu krytegt

przepust_P.R.,Strona 1




