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1. Wstep

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robot
Budowlanych $ wymagania dotycre wykonania i odbioru robot zgzdanych
z wykonaniem rowow chtonnych dla zadania ,,Budowazbudowa drogi wojewodzkiej nr

676 wraz z drogowymi obiektami agnierskimi i niezlgdng infrastruktug techniczg na
odcinku Biatystok - Supghwraz z obejciem m. Ogrodniczki i m. Krasne”.

1.2.Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru RaBdtlowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuraalizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych dotycz zasad prowadzenia rob6t z@@nych z wykonywaniem:
- Wykonanie rowow chtonnych o szer. 1,0m wraz z engniem warstwy filtracyjnej -
projektowane rowy chtonne umocnione dagnifwarstwa torfu gr. 20 cm) oraz warstwa
filtracyjna zezwiru granul. 15-20 mm gr. 50 cm).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 R6w chionny — réw przeznaczony do zbierania irod@dzania sptywow deszczowych
z drog do gruntu przez warstwy filtracyjne.

1.4.2. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaga ogoine”.

1.5.0gdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

2. Wyroby budowlane i materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw i wyrobow

Ogolne wymagania dotygze materiatdbw i wyrobow, ich pozyskiwania i sktadowa,
podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Kruszywo naturalne

Kruszywo naturalne powinno spefdia wymagania normy PN-EN 13242
— Gc80-20, £ i Cyr.
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3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprzt do wykonania rowu chtonnego

Réw chtonny mena wykona recznie lub przy @yciu dowolnego typu spetu
mechanicznego do robdt ziemnych, zaakceptowanegezpirzyniera, jak: koparki,
spycharki, zgarniarki, rowniarki, ubijaki itp.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

4.2. Transport przy wykonywaniu rowu chtonnego

Kruszywa i inne materialy oraz wyroby tma przewozi dowolnymi srodkami
transportu, w warunkach zabezpiegegfh je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami/wyrobami, nadmiernym wysuszeniezawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D&M0.00 ,Wymagania
0golne”.

5.2. Zasady wykonania rowu chtonnego

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rowu infiltracyjnego obejmij
- roboty przygotowawcze obejmige lokalizacg i parametry wysoksiowe,
- wykopy pod row,
- wykonanie urzdze infiltracyjnych na dnie rowu: uf@nie warstwy chtonnych,
- umocnienie skarp przez przykrycie humusem i obsrartrave.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysgpieniem do robot ziemnych nale na podstawie dokumentaci
projektowej, STWIORB lub wskaadnzyniera:
- ustali lokalizacg rowéw,
- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegdétowego wytyczenia
roboét oraz ustalenia punktow wysagkmwych.
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Zaleca si korzystanie z ustabe STWIORB D.01.01.01 w zakresie niedmym do
wykonania rob6t odtworzenia trasy i punktéw wyséaiowych przy rowie.

5.4. Wykopy pod row

Wykopy pod row nalkey wykona& w sposob zgodny z ustaleniami dokumentacji
projektowej, STWIORB lub wskazaniamizyniera.

5.5. Wykonanie urzdzen infiltracyjnych

5.5.1.Wymagania ogolne dotygeze wykonania rowéw

Nalezy zwrdcik szczegdlp uwag na uzyskane ezine dna rowu; odchylenie tych
rzednych od rednych projektowych nie ni@ by wigksze nk +1 cm i -3 cm. Wymiary rowu
nie mog rozni¢ si¢ od zaktadanych w projekcie o&giej niz 5 cm... Dopuszczalne odchyiki
pochylenia podinego dnawynosz + 0,1% spadku. Dopuszczalne odchytki pochylenia
skarp wynosz = 2 cm na kady metr podstawy skarpy.

5.5.2.R6w chtonny

Elementem konstrukcyjnym rowu jest warstwa filyfjaa z mieszanki niezwzanej
15/20mm, grubgci 50 cm.

Roéw jest jednoczmie urzdzeniem odwadniagym i oczyszczagym.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (znak CE lub budowlany magganymi towarzyszymi
informacjami),

- wykona badania wiéciwosci materiatéw i wyrobéw budowlanych przeznaczonyih
wykonania robét, okigone w punkcie 2,

- sprawdzt wizualnie cechy gotowych materiatéw i wyroboéw budanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaNykonawca przedstawia aynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robd6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow, ktore naley wykona& w czasie robot
podaje tablica 1.
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Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Cestotliwos¢ | Wartasci dopuszczalne
bada
1 | Lokalizacja i zgodn@& wymiarOw rowu 2 co 20 m Wg pkt. 5
dokumentagj projektowg
2 | Przepuszczaldé gruntu i jego chionng 1lraz Warstwa gruntu na ghokaici 1,50 m
. ) powinna mié wspotczynnik infiltracji
oraz poziom wody gruntowe;j min. 1,25 cm/h i by usytuowana

powyzej warstwy nieprzepuszczalngj
oraz najwyszego poziomu wody
gruntowej

3 | Doktadnaé¢ wykonania robot ziemnych co20m Wg pkt. 5.5.1
4 | Prawidtowad¢ wykonania warstwy co 20 m Wg dokumentacji
filtracyjnej projektowej

7.Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D&M0.00 ,Wymagania
0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest :
- mb (metr bigacy) wykonanego rowu chtonnego o szer. 1,0m wraz/kowaniem warstwy
filtracyjnej - projektowane rowy chtonne umocniodarnirg (warstwa torfu gr. 20 cm oraz
warstwa filtracyjna zewiru granul. 15-20 mm gr. 50 cm).

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-MIOMO ,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengtagrojektowsg, STWIORB

I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogélne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Zgodnie z DokumentagjProjektows nalery wykona:

- rowy chtonne - warstwa filtracyjna z kruszywaurainego, grub& 50 cm,
- warstwa torfu, grubé©20 cm.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firowu chtonnego obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie materiatow i wyrobéw,

- zakup i dostarczenie wszystkich niedbych sktadnikow produkciji,

- wykonanie wykopu pod warstvkruszywa z wywozem urobku na odktad,

- wbudowanie warstwy kruszywa naturalnego,

- wykonanie warstwy torfu,

- umocnienie dna i skarp,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

- koszt odpadow i ubytkow materiatowych

- oznakowanie robot,

- koszt rob6t tymczasowych, ktore gotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie
s3 przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- koszt prac tymczasowych, ktorey siezlzdne do wykonania robot podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezwjytyczenie rob6t itd.,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wgania i badania.
2. PN-EN 13242 Kruszywa do niezganych i zwizanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budotwie drogowym

10.2. Inne dokumenty

3. Wytyczne projektowania drég lll, IV i Vldsy technicznej, WPD-2, GDDP,
Warszawa, 1995r.
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